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DATOS GENERALES DE LA)
ACCION FORMATIVA

FAMILIA PROFESIONAL
Electricidad y electrdnica

AREA PROFESIONAL
Instalaciones de telecomunicacion

cODIGO
ELESO001PO

DURACION
40 horas

OBJETIVO GENERAL

Aplicar el protocolo KNX en proyectos de
instalaciones de automatizacion de
edificios.
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